
 
 
 

ワンマン計測

による高さ管理

スリップフォームペーバ

全方位プリズム 

ブレード下端 

ＳＦＮａｖ 
情報化施工／コンクリート舗装マシンコントロールシステム 

概  要 

マシンコントロールシステム

施工管理データを搭載したトータルステーション（ＴＳ）を用いて、コンクリート舗装機の走行位置を計測するとともに、舗装

仕上り面となるブレード下端座標を計算し、施工管理データとのずれ量が基準値内に収まるよう舗装機の姿勢を自動制御し

ます。また、ワンマン計測で舗装直後の高さ管理を行い、舗装機やコンクリートの特性等による個体差の有無を確認しなが

ら、必要に応じて高さ管理データをオフセットさせることが可能です。 

ＴＳ（測定用） 

全方位プリズム 

スリップフォームペーバ スプレッダ

ＴＳ（盛替用） 

（舗装仕上りライン） 

ＴＳ（高さ管理用） 

姿勢制御 

舗設方向 

ブレード下端 

傾斜計 

姿勢表示ＰＣ 

姿勢表示 PC 

TS データ受信機 

TS と傾斜計のデータから舗装機ブレード下端位置を算定 

施工管理データとのずれ量を算定 

舗装機の４本脚シリンダーおよび走行ステアリングを制御 

ワンマン計測の高さ管理データから個体差の有無を確認

施工管理データ（平面・横断・縦断）、舗装機寸法の入力 
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